System Four™ Source Driven

Adquisicion de datos en base a sefiales de origen

El personal de adquisicion de datos sismicos se esfuerza continuamente por incrementar la productividad

del proceso. Quienes utilizan disparadores multiples o varios grupos de vibradores para minimizar el intervalo
entre registros estan expuestos a cometer mas errores. Por ejemplo, los observadores pueden seleccionar el
‘script’ incorrecto de la fuente, o la misma puede estar en la ubicacion incorrecta.

El aumento de la carga de trabajo debido al aumento de la produccién también implica la posibilidad de no
captar informacion importante sobre el sistema. La adquisicién por medio de ‘Source Driven’, que es el
resultado de la combinacion de System Four™ y Pelton Vib Pro™/Shot Pro™, permite mejorar la eficiencia
operativa y elevar la precision de adquisicion de datos en operaciones de alta productividad..

En el modo de operacion basica, el tono de "preparado” del controlador de emision de sefial Vib Pro/Shot Pro
(dinamita o vibrador), contiene la posicion de la fuente con coordenadas de sistema de posicionamiento global
(GPS). System Four utiliza la posicion de origen para buscar el archivo de instrucciones de disparo ‘script file’
de la fuente. Sila posicion de la fuente con GPS esta dentro de un radio (especificado por el usuario) en el
que no todavia no se han registrado un ‘script’ de disparo determinado, se selecciona y se activa dicho ‘script’.
El proceso de seleccionar las instrucciones apropiadas

para cada ubicacion de la sefial de origen se realiza sin comunicacion verbal, eliminando asi las posibles
confusiones entre el operador, disparador, y el observador. Mejora la productividad del equipo de trabajo ya
que un observador que puede estar atareado con otras funciones en la cabina de registro no pasa por alto una
llamada de advertencia del operador de la sefial de origen. La seleccion del ‘script’ y

Su activacion se muestran en el controlador de disparo. A continuacion se presenta una ventana de ejemplo.

Radio de SP

w2 ! . _ »

< shot Manager (161 calibrado en 10 18] x|
J " Filter Enabled T 7T Value [Mot filkered = | T Exclusive -

Controlador de disparo en
SP Radi I 10 Sirnilarity |Mone = Start Hmise Monitor Auto start =~ :

J achs miart o modo Sefial de origen
J Current 5P Line 88.00 Station 245.00 Production kMode INormaI b \_
J ISource Crriver 'l Pauze | Ahiort Shot | Truncatel Bejent | Fiall Increment: U::|| Post SP Dielay(ms) 0
J @ r=cord 74% done @ couisiion 750018185 acquisition (5/8)

Lire Station Rec.ToplLeft {Rec BottomR SAN Flowy Status Fleet Completion SnurceA:I
41| p 56 288 (61,183 (67 ,238) YibFro “ih & sec sta Planned Fleet 1 Valid Assc
s42|p 86 289 (51,183) (67,238) WibPra Wib & sec sta Planned Fleet 1 Walid Azsc
543| p 86 290 (61,183) (67,238) WibPro Yib & sec sta Planned Fleet 1 Walid Assc
544 p 86 261 (51,183) (67,238) WibPra Yib & sec sta Planned Fleet 1 Walid Assc
545| p 86 292 (51,183) (57,238) WibPro Wi & sec sta Planned Fleet 1 Walid Assc
546| P ] 221 (39,182) (45,241) WibFro Wih & sec sta Planned Fleet 1 valid Asse_
47| p 88 222 (39,182) (45,241) WibPra Wib & sec sta Planned Fleet 1 Walid Azsc
s48| P 88 223 (39,182) (45,241) WibPro Yib & sec sta Planned Fleet 1 Walid Assc
s49| p 88 224 (39,182) (45,241) WibPra Yib & sec sta Planned Fleet 1 Walid Assc
550 p ] 225 (39,182 (45,241) WibPro Wi & sec sta Planned Fleet 1 Walid Assc
551 p ] 226 (39,182) (45,241) WibFro Wih & sec sta Planned Fleet 1 Walid Assc
552l p 88 233 (43,182) (49,241) WibPra Wib & sec sta Planned Fleet 1 Walid Azsc
553 p 88 234 (43,182) (49,241) WibPro Yib & sec sta Planned Fleet 1 Walid Assc
554 p 88 235 (43,182) (49,241) WibPra Yib & sec sta Planned Fleet 1 Walid Assc
555 p ] 236 (43,182) (49,241) WibPro Wi & sec sta Planned Fleet 1 Walid Assc
556| P ] 237 (43,182) (49,241) WibFro Wih & sec sta Planned Fleet 1 Walid Assc
57| p 88 238 (43,182) (49,241) WibPra Wib & sec sta Planned Fleet 1 Walid Azsc
s55jpag 88 245 (47,182) (53,241) YibPra Yib & sec sta Acuiting Fleet 1 100.0% Hat +

| ' | »
Mumber | | Time | Fleet | ReadyViklList | B v Status | sPFound | Line | Ststion | SPDistance |
1fpgf 030415 Fleet1 | 1,2 | 25624316 | 3522946  Acouinng EFS of | ® R 0
X e Y convertidos - ]
de LAT / LONG La distancia de SP es
menor que el radio

ue SP de 10

Ventana del Controlador de Disparos de System Four
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Luego las funciones de control SourceAware™ de System Four evalUan el estado del tendido
especificado por el ‘script’ seleccionado. Los observadores pueden comprobar el estado del swath
actual y Source-Aware mostrara al operador en qué lugar se puede efectuar un disparo en ese
momento. Si los parametros del tendido estan dentro de los criterios de control especificados para
la adquisicion de datos, el ‘script’ se activa y se graba automaticamente. Si hay una mezcla de
tipos de fuente o de parametros, la Adquisicion en base a sefiales de origen, Source Driven
Acquisition, puede reducir ain mas la carga de trabajo del observador. System Four cambia los
parametros de control de origen, el tipo y el flujo de registro, de acuerdo con el tipo de fuente
especificada para el lugar en cuestion. Ahora la base de datos para este registro contiene la
posicion de la sefial de origen y los receptores activos, como asi también su estado

en el momento del registro. La funciones de informe de System Four entonces mueven estos datos
al encabezamiento SEG-Y de registro de salida y al archivo SPS correspondiente.

Las flotas de vibradores equipadas con Pelton Vib Net™ aumentan aln mas la capacidad de
Adquisicién de datos en base a sefiales de origen. La unidad Vib Net en el vibrador maestro
interroga a otros vibradores en ese grupo generador de sefiales para determinar su estado
(preparado/no preparado; por ejemplo, escudo arriba o abajo) y la posicion global satelital (GPS).
Cuando todos los vibradores del grupo generador de origen indiquen estado preparado, la unidad
Vib Net en el vibrador maestro calculara un centro de gravedad (COG) promediando las posiciones
GPS de todos los vibradores en el grupo. El Vib Net maestro envia automaticamente un mensaje
de “grupo preparado” al vehiculo de registro. Si fuera necesario, el operador del vibrador maestro
puede enviar manualmente un mensaje de “grupo preparado”. En este caso, el centro de gravedad
se basa en las posiciones de los vibradores que se han reportado como preparados. Mientras el
grupo espera ser activado por System Four, el vibrador maestro contintia interrogando al grupo de
generadores de sefiales. Si el estado de cualquier vibrador en el grupo cambiara (el vibrador ya no
esta preparado; es decir, el escudo sube), el viborador maestro envia un mensaje de “no preparado”
al vehiculo de registro, que cancela el mensaje de "grupo preparado”. El equipo Pelton en el
vehiculo de registro recibe el mensaje “grupo de origen preparado” del vibrador maestro y lo envia
al sistema de registro a través del sistema de interconexién de registro para el vehiculo. La ventana
de seguimiento de sefial de origen de System Four ahora conoce la posicion de cada vibrador en el
grupo. La ventana se concentra automaticamente en la ubicacion de disparo seleccionada. Se
muestran las posiciones individuales de vibradores en relacién al punto asignado. A continuacion
se da un ejemplo de la ventana de seguimiento de origen.
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Ventana de seguimiento de sefial de origen

A medida que los vibradores se mueven en un PV, las nuevas posiciones aparecen en pantalla. Los
observadores pueden confiar en que se esta utilizando el arreglo de la fuente apropiadamente.

La Adquisicion de datos en base a sefiales de origen, Source Driven’, disminuye la carga de trabajo
de los observadores al eliminar la necesidad de contacto verbal por radio para confirmar las
ubicaciones de los disparos. Los cambios de parametros para distintos emisores de sefial se
manejan automaticamente, y eso reduce la carga de trabajo y produce una grabacion mas exacta.
Los clientes se sienten confiados que se completan las adquisiciones de datos planeadas y que se
cumplen las condiciones estipuladas para el estudio. El procesamiento de datos es mas rapido y
con menos problemas, ya que los encabezamientos SEGY vy los archivos SPS son correctos y
estan listos para el procesamiento

sin dudas geométricas ni necesidad de leer notas escritas a mano por los observadores.
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